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Casos practicos
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Fvolucion Robotica colaborativa

en robots colaborativos

/L 2005 S0 2012

Universal Robots fundada Lanzamiento del UR10 —
por 3 miembros en mayor alcance y carga
Dinamarca

| |

| |

2001-2005 @gQ 2008 e
|deacion para innovar/ 3 URS, el primer cobot del
reinventar/revolucionar la mundo

industria de la robdtica
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en robots colaborativos

;@% 2012 2014

obots fundada Lanzamiento del UR10 — TUV Nord, Certifica la seguridad
\bros en mayor alcance y carga de los sistemas de UR robots

| |

| |

"%, 2008 < 2013 ()
Q0© T Q

URS5, el primer cobot del Entra en el mercado
mundo bursatil en NASDAQ
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en robots colaborativos

2014 %fg, 2015

TUV Nord, Certifica la seguridad Universal Robots es adquirido
de los sistemas de UR robots por Teradyne por $285M

| |
| |

) 2015 -5 2016

nercado Lanzamiento del UR3, :‘ ISO/TS 15066:2016 Publicacién

\ASDA . i | t
SDAQ El primer cobot de sobremesa de una guia para los cobots

Lanzamiento de Universal
Robots + y UR Academy
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There is a huge potential Collabortive Workcell Robotics
market for Cobots Seen vs Latent Market

» 800 million people are employed in Manufacturing

« At least 2% of these tasks are automatable with
today’s technology = 16 million tasks

* One robot can work 2 shifts a day = 8 million
potential robots

* |f 10% of that is automated by 2025 - 80000
cobots installed

Market Size (SB)

« So far, we've shipped 50K, all ofther suppliers
have done 50K - 70000 to go

» Potential growth rate of >50%

R R, R, R 7, 7, S, SR - N 7,
o 2 NN W W .
T o O o o oo oo o

. 2019 2020 2021 2022 2023 2024 2025
» And that is before you account for global GDP
growth and innovations that expand the market ——UR Internal Post COVID =~~~ Achieve 10% Activation by 2025

& Universal Robots



CAMBIO

Del modelo de manufacturacion
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Instalaciones fijas

Sin interaccion humana

Separacion de los espacios

Trabajo repetitivo

Retorno de las inversiones
a largo plazo

Moviles

Interaccion frecuente

Fspacios compartidos

Cambios frecuentes

Retorno de las inversiones
a corto plazo
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 Configuracion rapida

» Facil programacion

» Despliegue flexible

» Colaborativo y sequro

A
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EVOLUCION DE LA ROBOTICA

COLABORA

VA
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Retos para la reconversion de procesos ronoticos

Asegurar el acceso a sistemas de formacion constante para

Formacion
los empleados.

Facilidad de uso Los equipos utilizados tiene que ser de facil uso e intuitivos.

cada aplicacion/proceso

Integracion de las soluciones adaptadas a las necesidades de
Plataforma

Aplicaciones Facilitar el desarrollo de aplicaciones de forma standard.

R
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FORMACION

Necesidad de facilitar el acceso a programas
formativos
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FOrmacion ‘ e
« Compone los principios basicos de ACADEMY

la programacion de robots

e Disefado como simulaciones
interactivas, no solo transferencia
pasiva de informacion

BECOME A ROBOT PROGRAMMER IN ONLY 87 MINUTES

yous A ets from U b
S 12 master the mbets from Usiversal Roboss The easy colite training modules are dedly
iearring via interactive sinultions 10 maximize your

 Disponible en linea en ordenadory
tableta

» Certificado al completar todos los
modulos

 Actualmente disponible en ingles,
aleman, espafol, francés, ching,
japonés y coreano

Pasar el curso de e-learning para obtener acceso a Core Training




6 EASY TRAINING MODULES
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https://www.universal-robots.com/academy

21

FACILIDA

Aseqgurar la adaptabilidad de los equipos en |os

D

DE USO

entornos productivos
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ROBOTS ROBOTS
TRADICIONALES COLABORATIVOS
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ROBOTS ROBOTS
TRADICIONALES COLABORATIVOS
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Configuracion Ubicacion Programacion Colaborativo
rapida flexible sencilla y Seguro




Configuracion

opiaa LISTO PARA USAR EN MENOS DE 1TH
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Ubicacion
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Programacion

sencilla INTERFAZ DE USUARIO MAS
SENCILLA DE LA INDUSTRIA

UNIVERSAL

ROBOTS

R
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Colaborativo

7R VENTAJA COMPETITIVA A TRAVES DE LA
COLABORACION HUMANO-ROBOT

R
UNIVERSAL ROBOTS



29

PLATAFORMA

Adaptabilidad de la solucion para cada cliente
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NUEVAS TECNOLOGIAS

2022 Smartphones ‘/ :

\

> /500.000.000 unidades vendidas

>8 millones de Apps

INTRODUCCION DE ~

R
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DEVELOPER
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FILTER BY REGION v FILTER BY TASK

memmmc with UR software

TOO MOUNTING
CARLE GUIDANGE
PROTECTIVE COVERS
CONNECTVMTY
SEASORS

HSow
INTERFACES / \
OTHER
SOFTWARE y
Secure loT Communication
Solution (ARCS)
Kit Robot F;ffdam with SICK
nspector

Hace tus ideas realidad

]
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ROBOT PROGRAMMING SOFTWARE (‘
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APP CFZ COBOITS

h & Q*' ‘ ’ calibrado*
Lm l /. E default* ”u[:?: i B
Ejecutar evo.

2 Abrir Guardar.
Programa |Instalacion’  Mover EIS Registro S

3D CAMERA CONTROL

o Activate ‘
'
[ Areaof interest |

_ Camera config

‘ {§} Camera settings l

Area 3D CAMERA _
CONTROL 2 Detection patterns
a)
e 'Configuration_z v
D Add new

|
l ¢/ Rename
| Il Delete

‘ 88 Pattern config

e) Cobots o

O Normal Velocidad (— 72% Simulacic’-m.
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Se puede autom
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UNIDADES Y CELDAS - SYNERBOT CBSERIES

CELL
SERIES

Smart Series / Flexy Series

Células integradas autoportantes con mesa
giratoria para Robot Industrial y Cobot
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UNIDADES Y CELDAS - SYNERBOT CBSERIES QSV"BFBM@

welding
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Aplicacion Atornillado
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Ford Almussafes
Automocion
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Pick and place
Integracion con sistema de vision
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Paletizado final de linea
Alimentacion
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Paletizado
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Paletizado final de linea
Alimentacion

UNIVERSAL ROBOTS



Encajado
Alimentacion
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revoluciones industriales anteriores. Es la confluencia de
humanos y tecnologia. Combinando lo mejor del hombre y

6 6 La industria necesita cerrar la brecha creada por las

Esben H. Ostergaard

CTO & Co-founder, Universal Robots

la maquina.
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